水下电动机械臂技术要求
1、 用途
集成到ROV系统，用于海洋生物抓取。
2、 技术指标
自由度：3
水中重量：≤1.9kg
负载：≥3kg
防水深度：≥300米
峰值功率：≤150W
额定电压：48V
通信协议：以太网
夹爪夹持力：≥300N
夹爪最大张角：≥69°
俯仰轴关节最大扭矩：≥20Nm
旋转关节最大扭矩:1.8N·m
需配置有固定底座，底座不少于7螺钉固定，尺寸长*宽*高100mm*60mm*68mm
含底座总长度:570-580mm
俯仰关节尺寸:405-410mm
标配线缆长度：1.5m

3、 配置清单
	
	名称
	规格
	数量

	1.
	水下电动机械臂
	尺寸：含底座长度570-580m，直径不超过150mm，重量：水中重量不大于1.9kg，可装配于ROV，控制开源，方便集成，用于海洋生物抓取。
	1套



4、 签订合同、到货期限和质保期
1. 成交公告发布后3个工作日内签订合同
2. [bookmark: _GoBack]到货周期，合同签订后5个工作日到货
3. 质保期：12个月

5、 付款方式
到货验收合格后，付款80%。集成调试通过后，付款20%。

6、 其他要求
1. 模块生产完毕后，所有产品出具出厂检测报告。
2. 交货地点：山东省青岛市。
